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1. Feladat (X235 pont)

Az abran lathaté mdodon az LTI, és LTI, rendszer kaszkad, és ezek ereddjével az LTIz rendszer
paralel kapcsolodik.

Az egyes rendszerek adottak a kovetkezd médon:
LTI : y,(n)-0.1-y,(n-1)=1.1-x(n)
LTL: A, (n)=u(n-1)-03""
LTI5: H3 (Z) = ——1—:}-— (RoC: |Z‘ >0.5)
z -2
A gerjesztés az x(n)=u(n)-0.1" diszkrét jelsorozat.
a) Adja meg az LTI; rendszer y;(n) kimenetét, a differenciacgyenlet idétartomanybeli
megoldasaval, ha a rendszer a gerjesztés elott relaxalt allapotban volit! (10 pont)
b) Adja meg az eredd atviteli fiiggvényt (konvergencia régioval egyiitt)! Rajzolja le a

rendszer pélus-zérus elrendezését! Stabil-e a rendszer? (15 pont)
2. Feladat (220 pont)

Egy linedris, id6invariéns rendszer az x(n)=u (n)- [0.2” + l] gerjesztésre adott valasza:

y(n)=u(n)-0.5"

a) Adja meg a rendszer atviteli fliggvényét (konvergencia régioval egyiitt)! Rajzolja le a
rendszer pélus-zérus elrendezését! Stabil-e a rendszer? (10 pont)
b) Adja meg a rendszer impulzusvalaszat! (10 pont)

3. Feladat (215 pont)

Adja meg a Z-transzformaci6 definicigjat €s ismertesse a konvergencia tartomanyt (RoC) altalanos
M

H(Z_Z.f)

esetben! Héany id6beli jelalak tartozhat ugyanazon H (z)= ’;1———— Z-transzformalt jelhez, ha a

H(Z_pi)

=l

RoC tartomany nincs definidlva? Sorolja fel a z transzformacio tulajdonsagait bizonyitasok nélkiil!
Adja meg az n-x(n—1), x(—n) és az h(n)*x(n) konvolvilt jel Z-transzforméci6jat! Magyardzza

meg, miért elonyos a Z-transzformacio hasznalata a jelek 1doObeli analizis€hez képest!
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4. Feladat (240 pont)

Adja meg a helyes vélaszokat az aldbbi kiskérdésekre! A helyes valasz indoklast is tartalmaz!

1) Adott az alabbi linearis idovaridns rendszer! Adja meg a rendszer impulzusvalaszat! Milyen a
koefficiens esetén BIBO stabil a rendszer? (12 pont)
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2) Adott egy linedris, idoinvarians rendszer polus-zérus diagramja ( K =1 erositéssel). Adja meg a
rendszer atviteli fiiggvényét (a RoC konvergencia régioval egyilitt), €s impulzusvalaszat inverz Z
transzformacidval! Rajzolja le a rendszer kanonikus blokkdiagramjat! (12 pont)

3) Egy linearis, invarians rendszer impulzusvalasza

e ™, ha 0<t¢

w(t) =+
0  egyébkeént,

ahol @ =100s"". Hatdrozza meg a rendszer atviteli karakterisztikdjanak £ =0.1 illetve £=0.01
paraméterekhez tartozd, Hz-ben mért savszélességét! Milyen jellegh szirét valosit meg a
rendszer?! (10 pont)

4) Dontse el az alabbi allitasokrdl, hogy tartalmuk igaz vagy hamis! A valasz csak helyes
indoklassal fogadhato el! (6 pont)

= A  y(n)-15y(n-1)+0.5y(n—-2)=x(n) differenciaegyenlettel megadott linedris
idoinvarians rendszer BIBO stabil.

= (Csak a linearis idoinvarians rendszer irhato le egyértelmien egy egyvaltozos impulzusvalasz
fliggvény segitségével.

= A logaritmikus kvantdlé kvantaldsi jel-zaj viszonya a bemeneti analég sztochasztikus jel
stiriségfliggvényétol fligg.
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